Prof. Dr. Alfred Toth
Objekt, Subjekt und Reflexionsprozef3

1. Glinther (1963, S. 38 f.) hatte ein logisch 3-wertiges Vermittlungsschema
der Form

R = (Objekt, Reflexionsprozef3, Subjekt)

vorgeschlagen, auf dem drei verschiedene Identititen definierbar sind:
1.1. Seinsidentidt

Objekt = Reflexionsprozef3

1.2. Reflexionsidentitat

Reflexionsprozefd = Subjekt

1.3. Transzendentalidentitat

Objekt = Subjekt.

Bei jeder Identitatsrelation bleibt ein sog. Reflexionsiiberschufd bestehen,
auch bei der dritten: "In dieser Situation ist es der weder als Objekt noch als
Subjekt zu designierende Reflexionsprozef3" (1963, S. 39).

2. Betrachtet man die terndre Relation R vom Standpunkt der Systemtheorie
(vgl. Toth 2012), so liegt exakt die Definition eines Systems mit nicht-leerem
Rand

S*=S, [R, U], U]

vor, das im iibrigen wie folgt in Form eines Quadrupels definiert werden kann
S*1 =[S, R[S, U], U] U*3 = [U, R[U, S], S]

S*» =[S, R[U, S], U] U* = [U, R[S, U], S]

mit U*3 = S*1-1 und U*;y = S*y-1.



Das bedeutet also, dafy der Reflexionsprozef}, der zwischen Objekt und
Subjekt vermittelt, systemtheoretisch durch den Rand definierbar ist. Dem-
nach kann man die drei giintherschen Identititen wie folgt auf die sowohl der
Ontik, der Semiotik als auch der Logik gemeinsame Basis der Systemtheorie
zuruckfiithren

2.1. Seinsidentidt

S=R[S, U]

S=R[U, §]

2.2. Reflexionsidentitat

R[S, U] =U

R[U,S]=U

2.3. Transzendentalidentitat
S=10,

d.h. es gibt bei Seins- und Reflexionsidentitit auf der tieferen Stufe der
Systemtheorie jeweils zwei Moglichkeiten — mit konversen und mit nicht-
konversen Randern, die auf der Ebene der Logik neutralisiert erscheinen. Nur
im Falle der Transzendentalidentiat ergibt sich wie in der Logik nur eine Mog-
lichkeit.
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